
)$"�� !�%'(
���*# �

�������	�����
���)��( ����
 ��
��	�� ���

&� +



1/5,GI>

• MoriKen254
�������

•-R' @: �8SA0�
•L 437O �&!%�$/.
•_9' +)*a:

�	

• �(��2�J?�
• ����,e=1%# !
• )���)�����(
	�

���c

"$��&/.
(ros_controller,

move_base etc.)

VPN EK;<
C

ros_control��
Navigation ��

motorman
&

pepper



2/5Robot ���

�����
01'87
;$73�23&945530�

01#�1%=7����

!<�.)-�+(�� : /,"*62������



3/5Robot ���

�:645*\@X1K"'�&-PR�BYX),(.#$
MV':645AR�QU%�0.7('0�-��

�<]�LDJ�FC�
;[ OH?EWS����	��=>NT�

�����

��

�������
���������
�	��
���������������

�����

��1943(
!0&
�#+�

8945�501

��-2725
 "/

GI^Z0



4/5�
�����(�	������)

6'����ROS���"��

��

:�.����)8/#$%&!
 � �(�*+��1���	��07�"��

ROS����AI,)�3����5
2�
4������

��

9-�



5/5�2�… ="n1�3�

���� �� ���AK/
	�����MGVm/

MG\a�&/):R+0,90

T[�?B��
�OZCE�
L_�`S/d8!eb"zI/

;S.0@N with 3D CAD→1O(0*8<

OpenCV, PCL � !UF4;'97<'

Smach � !WXHc

����aA, 	�
���, CI E^
� !-30A%#oY�J>

MATLAB Simulink ��E^

��	������


