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概要

• モデル予測制御を⽤いて振⼦の振り上げをするデモを
作ってみました
• https://github.com/proxima-technology/mpc_pendulum
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設定
•ハードウェア
• Dynamixel XM430-W350 (電流制限して利⽤)
• 振⼦（⽊の板）
• ノートPC

•ソフトウェア
• ROS2 humble
• Dynamixel SDK 
• CasADi
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CasADiとは
•ルーヴェン⼤学のグループが中⼼となって開発
した⾮線形最適化・最適制御のためのオープン
ソース・ソフトウェア・フレームワ―ク
• https://github.com/casadi/casadi
•特徴
• C++/Python/Matlab
• 様々な最適化ソルバーへのインターフェース
• Cコード⽣成
• ⾃動微分
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今回デモ中でのCasADi利⽤⽅法
• ①制御ロジック開発（Python）→Cコード⽣成＆コンパイル
• ②制御ロジック組み込み（C++）

可視化が得意なPythonでSim挙動を眺めつつコスト等を検討
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今回デモ中でのCasADi利⽤⽅法
• ①制御ロジック開発（Python）→Cコード⽣成＆コンパイル
• ②制御ロジック組み込み（C++）

ROSにも簡単に組み込める！
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コード⽣成&コンパイルした
制御ロジック（最適化ソルバー）を読み込み

最適化ソルバーに与える変数・制約条件を定義

最適化の実⾏


