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背景

ROS2の開発では複数のターミナルを使用するため情報が散逸

ターミナル数 わかりやすさ

lazyrosの目標

node

launch

■ 1つのターミナルにノードの情報を集約

■ ノードごとに情報を整理し表示

ROS中の情報を整理し、ROSユーザーが使用 
できるようにするツール

▶

■ launch ▶ ノードのログが混在、必要な情報が埋没
■ ノード ▶ ターミナルが増加、ログの確認が困難
■ 実機でのデバッグはノートPCのみの場合が多い

開発画面の例
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背景

ROS2の開発では複数のターミナルを使用するため，情報が散逸

ターミナル数 わかりやすさ

launch

node

lazyrosの目標

問題点

解決策

■ launchファイルを使用 ▶ ノードのログが混在、必要な情報が埋没
■ ノードごとに起動 ▶ ターミナルが増加、ログの確認が困難
■ 実機でのデバッグはノートPCのみの場合が多い
　▶ 小さい画面＆複数のターミナルにより作業効率が悪化

■ 1つのターミナルにノードの情報を集約

■ ノードごとに情報を整理し表示

▶ ROS中の情報を整理し、ROSユーザーが使用できるようにするツール
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類似ツールの紹介

類似ツールより多くの機能を馴染みのあるUIで提供

lazydocker : DockerのTUI
挙動を参考にしてlazyrosを開発

termviz

rtui

orins

lazyros(ours)

msg echo node / topic 
info

lifecycle node
transition

https://gitlab.com/juraph/ornis
https://github.com/eduidl/rtui

https://github.com/carzum/termviz

https://docs.google.com/file/d/1XHccww7bfSM-sH6gSiiRlG4ZV_BcGrVJ/preview
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機能一覧

静的な情報の表示 動的な情報の表示 その他
■ messageのInterface

■ Nodeの保有する
　 パブリッシャ＆
　 サブスクライバ

■ Nodeの保有する
　 サーバ＆クライアント
  （サービス＆アクション）

■ Topicのメッセージ表示

■ Nodeごとのログ表示

■ Paramの表示

■ リストの検索

■ lifecycleの遷移

■ Paramの設定

■ Service caller

■ Nodeの停止・起動
灰色文字は実装中
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概要

● 何を伝えたいか：ターミナルを探す時間が減るので開発中に覚えておくことが減り，開発中のストレス
が減る

● これはなにか？ROS上の情報を整理し表示するツール
● node, topic, param等の情報を表示できる
● nodeごとのログ表示，topicごとのmessageの両方を表示できるのでエラー箇所をすぐに発見できる
● 立ち上げるターミナルの数のグラフを載せる
● 機能

○ 静的な情報の表示（ノードのpub/sub情報・Topicの型)
○ 動的な情報の表示（ノードのlog・topicのメッセージのecho）
○ その他（lifecycle・検索・設定）

lazyros：1つのターミナルに情報を集約し、整理して表示するツール

Topic list

Param list

Short cut 

Node list

詳細情報表示

リスト
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静的な情報の表示

Node info / Topic info / Param infoの表示

Node info / Topic info Param info

https://docs.google.com/file/d/1-rGhEBL70CJza3nxFQD-fLvt5sfzjXd-/preview
https://docs.google.com/file/d/1SPw92LSoDI9UOjr0Q49nfg630gdUHXFj/preview
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動的な情報の表示

Topic echo / nodeのログの表示

Topic echo Node log

https://docs.google.com/file/d/1sG_Z8QGRgEgi5tfxFQIaSsxVAyokps9P/preview
https://docs.google.com/file/d/1rfIzLzNTga-UNbYGrsfQZKPk5QbYmGiq/preview
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その他の便利機能

lifecycleノードをボタンから遷移させる機能

https://docs.google.com/file/d/1MGKNla3flUD0JqiMFiNcd1vVBYNnJsYM/preview
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その他の便利機能

サービスをコールする機能

add_service_funcブランチ

https://docs.google.com/file/d/1UfyzlHcLd1WV4dSs3C-tdLBoAeu7eKRB/preview
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実演

lifecycleの遷移
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振り返り

振り返りと今後のアップデート予定

https://pypi.org/project/lazyros/

https://github.com/TechMagicKK/lazyros

失敗したこと・大変だったこと

アップデート予定
■ paramの値の設定
■ 応答性の向上
■ Interfaceを展開して表示
■ Nodeの起動・停止

■ textual独自のルール（ウィジェットをメンバ変数に持たない）
　▶高機能だが学習に時間がかかる
■ リストのウィジェットがちらつく
　▶インスタンスを生成するので時間がかかっていた
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ブースでお待ちしています！


