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開催概要
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ẇ ḲROSCon JP 2025

ẇ Ḳ ṇ פֿ

ṇ 3Fḭ4F

  ṇ ễ ḭ Ỉ ṕ Ṗḭ ỉ ṕ Ṗ

Ẓ455 -0848 2 7×1ṕ Ṗ

Ẓ455 -0848 2 -2ṕ ṇṖ

ẇ ṇ Ḳ
 9/8 ṕ Ṗ        09Ḳ00Ṍ12Ḳ30

   ṇ   ṇ  12Ḳ30Ṍ13Ḳ00
   ṇ 3F ễ  ṇ   13Ḳ00Ṍ18Ḳ00
     4F Ỉ  ṇ   13Ḳ00Ṍ18Ḳ00
     4F ỉ  ṇ   13Ḳ00Ṍ18Ḳ00
         18Ḳ00Ṍ19Ḳ00
    3F ṇ A   13Ḳ00Ṍ18Ḳ00
     3F  ḱ  13Ḳ00Ṍ17Ḳ00
     4F  ḱ  13Ḳ00Ṍ17Ḳ00
   
 9/9 ṕ Ṗ  3F/4F      07Ḳ00Ṍ07Ḳ30
     3F/4F   ḱ  07Ḳ30Ṍ08Ḳ30
     3F     08Ḳ00Ṍ09Ḳ00
     3F ṇ A   09Ḳ00Ṍ17Ḳ30
     3F/4F     12Ḳ00Ṍ13Ḳ30
     3F ṇ A1,2    16Ḳ30Ṍ20Ḳ00
     3F ṇ A3,4     18Ḳ00Ṍ19Ḳ30
     3F/4F     16Ḳ30Ṍ20Ḳ00
     3F/4F     19Ḳ30Ṍ21Ḳ30

ẇ  Ḳ ROS ROSCon JP 2025 Ḯ
  ROSCon JP Open Robotics פּ אל Ḯ

ẇ  Ḳ

ẇ  Ḳ ROSCon JP

ẇ  ḲOpen Robotics

  Ḳ ṇ  48  
   ṕ 31 ḭ 5 ḭ 12 Ṗ
    213
   ṕ 145 ḭ 19 ḭ 39 Ṗ

  Ḳ ṇ   48 ṕ Ṗ
    211 ṕ2 ḱ 99.5ṾṖ

  Ḳ    211
        10
   ṇ      7
   ṇֿפ     61

  Ḳ ṇ     48
     289



スポンサー一覧
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スポンサー一覧（30 社・プラチナ1社、ゴールド3社、シルバー15 社、ブロンズ11 社）

1 プラチナプラン 株式会社ソミックトランスフォーメーション

2 ṇ EARTHBRAIN

3 ṇ ṇ

4 ṇ ḱ

5 ṇ

6 ṇ ṇ

7 ṇ

8 ṇ ORBBEC

9 ṇ TechMagic

10 ṇ Seeed

11 ṇ ṇ

12 ṇ

13 ṇ Closer

14 ṇ

15 ṇ

16 ṇ

17 ṇ

18 ṇ
ṇ
ṇ

19 ṇ T2

20

21

22

23 ART

24
TOPPERS

25 D-Robotics

26

27 TGM Grand Prix

28 AGIRobots

29 TriOrb

30 QueeenB



基調講演
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BMW ṇ
ךּ ︣Ḯ

ḭ ḭAI ︣ḮBMW
︡ ḭ ṇ

קּ ︡
Ḯ ṇ ḭ ︣

︡ḭֿכ ︡
ךּ ︣Ḯ כֿ ḭ

ṇ ḭ ROS
צּ ︡ ךּ ︣Ḯ ḭVLA

ךּ
ṇ ךּ

︣Ḯ

Michael Gentner
 (BMW Group, Robotics Research Engineer)

基調講演１：

ṇ ṇ
︣Ḯ Open Source Robotics Alliance 

(OSRA) ROS 2 Open-RMF
(Project Management Committee) 
טּ ḭאל Open-RMF ︡
(Technical Governance 

Committee) ּך ︣Ḯ "Iron 
Irwini " ṇ ROS Boss
ṕ ṇ ṇṖ לּךּ
טּצּ ḭ "Rolling Ridley" ṇ

ךּ ︣Ḯ
ḭ ṇ צּ קּ

לּ ︣ כֿ ḭ
︣ כֿ ḭ ṇ ṇ ︣
כֿ ךּ ךּ ︣Ḯ ṇ

ḭ ṇ
︡ ךּ ︣Ḯ

Yadunund Vijay 
(Intrinsic, Staff Software Engineer)

基調講演2：



9/8 （月）ワークショップ開催内容
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Ẍ9/8

●開催概要

ḱ

ṇ פֿ ṇ 3F/4F

ḱ ṇ

9/8( Ṗ

12:30 Ṍ13:00  ṕỆF Ṗ

13:00 Ṍ18:00  ṇ

18:00 Ṍ19:00  

●開催内容

①ワークショップA（10 名）

 Ḳ ṇ ễFḱ ễ

 ḲAI ṇ ḱ

 ḲD-Robotics ḱ

②ワークショップB（20 名）

 Ḳ ṇ ỆFḱ Ỉ

 ḲAutoware

 ḲTIER IV

③ワークショップC（30 名）

 Ḳ ṇ ỆFḱ ỉ

 ḲROS 2 ṇ (MBD)

 ḲMathWorks



9/9 （火）カンファレンス開催内容①
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Ẍ9/9

●4F・ホールA3 、４
 ランチ会場 
 （12:00 ～13:30 ）
 懇親会 
 （18:00 ～19:30 ）

12Ḳ00Ṍ13Ḳ30   300 ṕ Ṗ
17Ḳ30Ṍ19Ḳ30   150 ṕ Ṗ
19Ḳ30Ṍ21Ḳ30  

●コンベンションセンター 4F・ホールA1 、２
カンファレンス
08Ḳ00Ṍ09Ḳ00  ṇ
09Ḳ00Ṍ17Ḳ40  
ḱ  300

ḱ ṕ Ṗ
  200 ṕ Ṗ

ṇ  16
ṇ  60 ṕ Ṗ

  06
ṇ ṇ  08

 07



9/9 （火）カンファレンス開催内容②
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Time Title Presenter(s)

8:00 йЅІЕй˔Єдр

9:00 Ϸ˔ФИрϽ

9:10
ṁ ʿ͍ם„
ROS in Manufacturing: From Interoperability to Physical AI
( ỘτΣΪϥROSʿ ῀֫ ΤϣТϰЅϸиAIϒ)

Michael Gentner
 (BMW Group)

10:00
ỘτΣΪϥ ROS 2 ʝ ʿ

ᵰḢᾁ₰χꜛ ᴟχם ᵒ

ӻ Ṡ
(ᶴ꜠ᵓּזЊЬАϼЕжрІ
Т϶˔Ю˔Єдр)

10:20
OpenArm: 
Ϸ˔ФрЊ˔ІкЩАЕϯ˔Эχ
ᵫ ρᴂ Ⱨ χ ᵒ

ṅ ᵒʺ
╦ ʺ

(йϯЋрHIᾆẕ )

10:40 ẈἾ

11:10 Isaac˷ROS aibo ЄЬвй˔Єдрḕẽ

ḭ
╣

(ЊИ˔Ͻи˔Фᶴ꜠ᵓּז)
Ṡ

ᾖ ֽ
(ЊИ˔ЈЬЀрЍϼЌ
Њзв˔ЄдрЇᶴ꜠ᵓּז)

11:30
DWPP: Dynamic WindowϬ Μθ ʾᴥ Ϭ― ΰ
θ
Pure Pursuitχ ӛρNav2ФжϽϱрχם ῝ᵫ

◊
Ệ

(Ἴ Ṱ ᶘ)

11:50
Minecraft Ϭᶨ ΰθROS 2
ᶘּיễӾ◦כᶈ Ṑ ˮminecraft_ros2˯χᵫ ρם

Ệ
‰ ᴱ

ῴ`

12:00 жрЎ

13:30
ṁ ʿ͎ם„
Building robots with ROS 2 and rmw_zenoh
(ROS 2 ρ rmw_zenoh Ϭ► ΰθкЩАЕχ  )

Yadunund  Vijay 
(Intrinsic)

14:20
֓ ϯФзϾ˔ЄдрϒχROS τΰΪθ︡Ϥ ϙʿ
RACS2τϢϥcFS-ROS2 ὀχISSṟ ם

ᴞ
Ṡ

ᴥ ṁ
(JAXA (֓ ‚Ἃᾆẕᵫ Ṑ ))

14:40
NHKᶘ кЩЀрτΰΪθ
ЊТЕϳϴϯᵫ ρễӾΤϣ ϣϦθ ᾋ

ῴ`
ֶ ῴ
ḵ≤ ᵏῶ

(Ằ ῬὛ Ӳ ᶘ)

14:50 LTˢжϱЕИрϽЕ˔ϼˣ ( ῂ τ יּ )
15:30 ẈἾ

16:00
Autoware  Coreʿ
ꜛ ֫ χθϛχӗ ΰθROS 2Ц˔Іṁ

ᵒ
(The Autoware Foundation)

16:30
Software -Defined VehicleΰΪχ
ϼжϳЖКϱГϰУᵫ ḕẽτΣΪϥDeterminism χᵠ

ỏᴎ
(Astemoᶴ꜠ᵓּז)

16:50
CallbackIsolatedExecutor : 
ІϾЅв˔зрϽϬ τβϥ ΰΜExecutorρІϾ

Ѕв˔зрϽ

ṝ
(TIER IV, Inc.)

17:10
lazyrosʿ
Ќ˔ЬЗи͍νπROSχϕϖ οϬḚ βϥБ˔и

ᾒ
═

ᵒ
(TechMagic  Inc.)

17:20 ROS Japan Developer ᵓṳ
℮

(Sony)

17:30 ϼк˔ЅрϽ
17:40 ẈἾ
18:00 йЈФЄдрʾКАЕм˔ϺрϽ
19:30 ʾḁ



9/9 （火）スポンサー出展内容
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●4Fホワイエ、5FホールB＆ホワイエ
9/8 ṕ Ṗ

09Ḳ00Ṍ12Ḳ00  
13Ḳ00Ṍ17Ḳ00  ṇ

9/9 ṕ Ṗ
08Ḳ30Ṍ19Ḳ00  ṇ
ṕ16Ḳ00Ṍ  ṇ Ṗ
ẑ10Ḳ40Ṍ11Ḳ10  

12Ḳ00Ṍ13Ḳ30  
15Ḳ30Ṍ16Ḳ00  ṇ
17Ḳ30Ṍ19Ḳ30  
16Ḳ30Ṍ19Ḳ00  ṇ
18Ḳ00Ṍ21Ḳ30  

Ẍ9/9



当日配布ノベルティグッズ

10

ṇלּ
ṕ Ṗ

בֿ



ダイバーシティ
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ṇ ḭ ḭ ḭ ￼ ḭ
ḭ︡פּ לּכֿךּ לּךּ ︣Ḯ

ROSConJP ḱ ︡ וֹ ךּ ︣Ḯ

ṇ אל ḭ
ךּ קּ ︡ Ḯ

ḭ
7 ḱ ︡ ︡ Ḯ

שּ ︡ בֿ ︣Ḯ

ROSCon JP 2025 ṇ  Ḳ7 ṕ ḭ Ṗ

ダイバーシティ



参加者アンケート

12

■参加者 アンケート （抜粋）



参加者アンケート
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ワークショップアンケート
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■ワークショップA アンケート



ワークショップアンケート

15

■ワークショップB アンケート



ワークショップアンケート

16

■ワークショップC アンケート



スポンサーアンケート
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■スポンサー アンケート



スポンサーアンケート
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スポンサーアンケート
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9/8 開催風景①

20



9/8 開催風景②

21



9/9 開催風景①

22



9/9 開催風景②

23



9/9 開催風景③

24



9/9 開催風景④

25



9/9 開催風景⑤

26



9/9 開催風景⑥

27
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