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https://roscon.jp/2024/#workshop

資料は一般公開済！
演習で利用したコード(github) と
カチャカで取得したrosbagもセッ
トで一通り試せます！

https://roscon.jp/2024/#workshop
https://github.com/pf-robotics/kachaka-slam-workshop
https://drive.google.com/file/d/1pF7YUbwfAhptE2zhMvXuvt9RivYulAR0/view?usp=drive_link


0. ガイダンス

1. SLAM概論 

2. 講習会用ロボットと開発環境の紹介

プログラム・コンテンツ



プログラム・コンテンツ

4. SLAM演習

- 12台のカチャカと  4m x 4mのコースを2つ(1つに6台)用意

- センサデータを実機から rosbagに保存  -> 実装＆検証  -> 実機に繋げて検証



4. SLAM演習

地図作成 (SLAM)パート : 徐々に良い地図が作成できるようになる！

プログラム・コンテンツ

演習3.1時点 演習3.4時点



4. SLAM演習

自己位置推定パート :  地図を利用したMCLを実装！

　　　　　　　　　　実機を動かし追従性を検証

プログラム・コンテンツ

パーティクル



4. SLAM演習

大域的自己位置推定パート : 画像特徴量を使った大域的自己位置推定を実装！       　　　　　　　　　　  　　    
ロボットを誘拐させても自己位置が復帰するか検証

プログラム・コンテンツ

真の位置 復帰!!



盛り込みすぎた ...(反省)

地図作成パートまでは半数以上が達成！

無事に最後まで到達した方も！

到達しなかった方も、配布している

rosbagで続きが出来るので是非！

講習の達成度



数式などちゃんと追いかけたい方 : 補足資料  を用意しました！

- GraphSLAMや最近のSLAM研究も幾つか紹介

SLAM以外も学びたい方 : Qiita記事 もご覧下さい
- ROS2 Navigationでカチャカを動かす記事

- 転移学習を使ってカチャカに新しい物体認識を教える記事

- etc

補足資料など

https://drive.google.com/file/d/14SY8BvPPc59Slu2X4bqNJQt41xG9UQk2/view?usp=drive_link
https://qiita.com/organizations/pfrobotics


We are hiring!

もちろん、SLAM⼈材、ロボティクス⼈材も
募集中です！

私達と一緒に、最高のロボットを
作っていきませんか？

https://www.pfrobotics.jp/career

https://www.pfrobotics.jp/career


Thank you!!


